SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 06.03.01a SCINANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru $cigtych poboczy.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze $cinaniem
zawyzonych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Pozostate okre$lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

Material ze $cinki (glownie z darning) nie nadaje si¢ do wykorzystania na uzupelnianie poboczy i nalezy go
wywiez¢ na sktadowisko Wykonawcy wraz z utylizacja.

3.SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6ét okreslonych w niniejszej ST powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- §cinarka poboczy lub zestaw sprz¢towy umozliwiajacy $cinke poboczy,
- drobny sprzet (np. topata),
- samochody samowyladowcze.

4. TRANSPORT
Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT

Scinanie poboczy moze byé wykonywane recznie, za pomoca lopat lub sprzetem mechanicznym wg pkt. 3.
Scinanie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni zgodnie z zalozonym w
dokumentacji spadkiem poprzecznym. Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy nalezy wywiezé na
sktadowisko Wykonawcy wraz z utylizacjg. Grunt pozostaly w poboczu po Scince nalezy spulchni¢ na glebokos¢ od 5 do 10
cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i zaggscié.

Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupehienie, nalezy spulchnié na glebokos¢ od 2 do 3 cm, doprowadzi¢ do
wilgotnosci optymalnej, a nastgpnie utozy¢é w nim warstwe materialu uzupetniajacego w postaci mieszanek optymalnych
oraz zagescic.

Wskaznik zaggszczenia okre§lony zgodnie z BN-77/8931-12, powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego
zageszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Pomiar cech geometrycznych $cinanych poboczy
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw po zakonczeniu robot podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw $cinanych lub uzupehianych poboczy

Lp Wyszczegélnienie Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 Roéwnos¢ podtuzna
. - co 50 m
3 Rownos¢ poprzeczna

Nieréwnosci podhuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa wg BN68/8931-04. Maksymalny przeswit pod tata nie
moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT




Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robot na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m? rob6t obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- §cigcie poboczy
- wywo0z materialu po §cince wraz z utylizacja,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata.
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.
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